


คือชดุ Display จากสญัญาณ Analog ซึÉงเลือกรูปแบบเป็น 4-20mA หรอื 0-5VDC หรอื 0-10VDC ได ้   สามารถตัÊงชว่งคา่

เพืÉอการแสดงผลไดอ้ยา่งอสิระ โดยตัÊงคา่ตดิลบไดด้ว้ย และสามารถตัÊงคา่ Alarm ทัÊงดา้น Low และ High ไดด้ว้ย โดยม ีRelay

Output เพืÉอไปต่อกับแสงหรือเสียงไดต้ามตอ้งการ หรือจะตัÊงเพืÉอ Control ตามช่วง ON,OFF ทีÉกาํหนดก็ได ้  นอกจากนี Ê

ยงักาํหนดจดุทศนยิมทีÉหลกัใดก็ได ้ (Fix Dot) หรอืไมมี่จดุก็ได ้  สนิคา้ AB-AX มใีหเ้ลือกทัÊงแบบแสดงผล ś หลกั หรอื Ŝ หลกั

รวมท้งัเลือกตวัเลขทีÉมฃีวามสงู Ś.ś หรอื Ŝ นิ Êวก็ได ้รายละเอยีดและราคาสามารถดไูดจ้าก www.smicrothai.com

สนิคา้จะแยกเป็นสว่น Display และสว่น Main (ขนาด 125x250x90 mm) โดยมีสายเชืÉอมตอ่ยาว Ś เมตร
ม ีInput รบัสญัญาณ 4-20mA โดยมขีัÊวเพืÉอตอ่เป็นแบบ Source หรอื Sink ก็ได้
หรอืใชก้บัไฟ 0-5VDC หรือ 0-10VDC ก็ได ้(เลือกดว้ย Jumper ภายในบอรด์ Main)
แปลงสญัญาณ Analog เป็น Digital ดว้ยความละเอียดสงูขนาด řŝ บทิ (คา่ Ř-śŚşŞş)
สามารถตัÊงชว่งคา่เพืÉอการแสดงผลไดอ้ยา่งอสิระ โดยตัÊงคา่ตดิลบไดด้ว้ย
กาํหนดจดุทศนยิม (แบบตายตวั) ไดที้Éหลกัใดก็ได ้หรอืไมมี่จดุก็ได้
สามารถตัÊงคา่ Alarm ทัÊงดา้น Low และ High ไดด้ว้ย โดยมี Relay Output ให ้ř ตวั
หรอืตัÊง Control ON,OFF โดยตรงใหก้บั Relay ก็ได้
กรณีตอ้งการใชท้ัÊง Alarm และ Control สามารถขยาย Relay เพิÉมไดอี้ก ř ตวั
Output Relay มขีัÊวทัÊงแบบ NO (Normal-Open) และ NC (Normal-Close)
ขัÊวตอ่ทัÊงหมดเป็นแบบไขน๊อต สามารถเสียบและดงึออกได ้สะดวกตอ่การเดนิสาย
มโีหมดเพืÉอการปรบัแตง่ระดบัสญัญาณ Analog ปอ้นเป็นคา่ xx.x mA ได้
มปีุ่มกด ś ตวัอยูบ่นบอรด์ภายในตวั Main ใชเ้พืÉอการตัÊงคา่ตา่ง ๆ  ได ้(Set,Adjust,Back)
ม ีRS485 (2) เพืÉอการอา่นคา่ผา่น Modbus RTU ได ้(Fix 9600,n,8,1) โดยอา่นคา่ Analog รวมทัÊงสถานะของ Relay-1
และ Relay-2 ไดด้ว้ย

ใชไ้ฟเลี Êยง 220VAC หรอืสัÉงทาํเฉพาะกิจใหร้บั 24VDC หรอื 12VDC ก็ได้
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Analog 4-20mA (ËÃ×Í 0-5, 10VCD) to Display
v3.2 (2024)
AB-AX




ใหก้ดปุ่ ม Set คา้งไว ้แลว้จงึคอ่ยเสียบปลัËก รอจนแสดงหมายเลข Version เสรจ็ แลว้จงึปลอ่ยมือ เครืÉองจะเขา้สูโ่หมดตัÊงคา่ทนัที
โดยเป็นการตัÊงแบบทีละหลกั โดยหลกัทีÉกระพรบิคอืหลกัทีÉเปลีÉยนคา่ไดด้ว้ย ปุ่ ม Adjust และปุ่ม Set คือกดใหเ้ลืÉอนตอ่ไป สว่นปุ่ ม
Back คือใหเ้ลืÉอนยอ้นหลงัได ้เครืÉองจะใหต้ัÊงคา่ตา่ง ๆ ดงันี Ê (อกัษร X คือคา่ทีÉตัÊงได)้

S _ L
XXX ตัÊงตวัเลขตํÉาสดุของสญัญาณ (หลกัแรกใสเ่ครืÉองหมายลบได)้

S _ H
XXX ตัÊงตวัเลขสงูสดุของสญัญาณ (หลกัแรกใสเ่ครืÉองหมายลบได)้

A _ L
XXX ตัÊงตวัเลขตํÉาสดุเพืÉอให ้Alarm Relay ทาํงาน (หลกัแรกใสเ่ครืÉองหมายลบได)้

โดยจะทาํงานเมืÉอ Input < Alarm-Low ถา้ไมใ่ชง้านใหต้ัÊงเทา่กบั S _ L

A _ H
XXX ตัÊงตวัเลขสงูสดุเพืÉอให ้Alarm Relay ทาํงาน (หลกัแรกใสเ่ครืÉองหมายลบได)้

โดยจะทาํงานเมืÉอ Input > Alarm-High ถา้ไมใ่ชง้านใหต้ัÊงเทา่กบั S _ H

C _ n
XXX ตัÊง Control-ON คือคา่ทีÉจะให ้Relay-ON (หลกัแรกใสเ่ครืÉองหมายลบได)้

ดรูายละเอียดทีÉหมายเหตุ

C _ F
XXX ตัÊง Control-OFF คือคา่ทีÉจะให ้Relay-OFF (หลกัแรกใสเ่ครืÉองหมายลบได)้

ดรูายละเอียดทีÉหมายเหตุ

d _ X ตัÊงแสดงจดุทศนยิม Ř-Ś ตาํแหนง่ (Ř ฃือไมมี่จดุทศนยิม)

4 _ X ตัÊงรูปแบบของ Input ทีÉจะใชง้าน
Ř = เริÉมตน้คา่ทีÉ Ř mA คือสาํหรบัใชก้บักรณี 0-5VDC หรอื 0-10VDC
ř = เริÉมตน้คา่ทีÉ Ŝ mA คอื 4-20mA ตามมาตรฐาน (หรอื 1-5VDC หรอื 2-10VDC)

SAv แสดงคาํวา่ Save เพืÉอการเก็บคา่ไว ้และจะเขา้สูก่ารทาํงานปกตติอ่ไป

หมายเหต ุ... การตัÊงคา่ Alarm และ Control-ON-OFF จะมหีลกัการดงันี Ê
# ถา้ตัÊงคา่ Control-ON = Control-OFF หมายถงึไมใ่ชร่ะบบ Control (ควรกาํหนดเป็น Ř ทัÊงสองคา่)
   นัÉนก็คอืเป็นการใชร้ะบบ Alarm เทา่นัÊน ซึÉงทาํงานดว้ย Relay-1 (Relay บนบอรด์ Main)
# แตถ่า้ตัÊงคา่ Control-ON ไมเ่ทา่กบั Control-OFF นัÉนคอืการเปิดใชร้ะบบ Control
   โดยจะมผีลกบั Relay-1 (Relay บนบอรด์ Main)
   ทัÊงนี Êระบบ Alarm ยงัคงใชง้านไดด้ว้ย โดยจะมผีลกบั Relay-2 (ขยายเพิÉมผา่น P4 Port ทีÉขัÊว ś Pin)
# ตรรกะของระบบ Control จะสรุปไดด้งันี Ê
   กรณีตัÊงคา่ ON > OFF จะมกีารควบคมุแบบขาลง  เชน่ต้งั ON = 90 และ OFF = 80
   คอื Relay-ON เมืÉอคา่ >=šŘ และ Relay-OFF เมืÉอคา่ <=ŠŘ
   กรณีตัÊงคา่ ON < OFF จะมกีารควบคมุแบบขาขึ Êน  เชน่ต้งั ON = 50 และ OFF = 70
   คอื Relay-ON เมืÉอคา่ <=ŝŘ และ Relay-OFF เมืÉอคา่ >=şŘ Page 2/3




ใหก้ดปุ่ ม Adjust คา้งไว ้ แลว้จึงคอ่ยเสียบปลัËก รอจนแสดงหมายเลข Version เสร็จ แลว้จึงปล่อยมือ เครืÉองจะเขา้สู่โหมด

การปรับระดับสัญญาณ โดยแสดงคาํว่า AdJ ครู่หนึÉง แล้วตามด้วยค่า xx.x คือเทียบกับการอ่านค่า 4-20mA นัÉนเอง

หลกัการปรบัมดีงันี Ê

(ř) ทาํให ้Input = 4 mA (หรอืต ํÉาสดุ) ... แลว้ปรบั VR จนคา่ต ํÉากวา่ Ŝ.Ř จากนัÊนคอ่ย ๆ ขึ Êนจนเป็น Ŝ.Ř

(Ś) จากนัÊนทาํให ้Input = 20 mA (หรอืสงูสดุ) ... คา่ทีÉแสดงอาจจะไมถ่งึ ŚŘ.Ř ก็ไมเ่ป็นไร

ใหก้ดปุ่ ม Adjust อีกทีเพืÉอจาํคา่ทีÉได ้โดยเครืÉองจะแสดงคาํวา่ SAv (Save) แลว้เขา้สูก่ารทาํงานปกติ

ถงึแมข้อ้มลูจะแสดง ś หลกั Ř.Ř - ŚŘ.Ř เพืÉอใหส้อดคลอ้งกบัรุน่ทีÉมตีวัเลข ś หลกัดว้ย แตข่อ้มลูทีÉทาํงานจรงิ จะมรีายละเอียดเป็น

Ř.ŘŘ - ŚŘ.ŘŘ คือทศนยิม Ś หลกัเพืÉอความแมน่ยาํทีÉดีขึ Êน อยา่งไรกต็าม ในกรณีทีÉไมส่ามารถจาํลองสญัญาณ Input ทีÉ 20mA ได้

ในขัÊนตอนทีÉ Ś สามารถกดปุ่ม Set แทน โดยเครืÉองจะใหใ้สต่วัเลข mA โดยตรง ดงันี Ê

XX.X กดปุ่ม Adj เปลีÉยนตวัเลข และปุ่ม Set เพืÉอเลืÉอนหลกัทีÉกระพรบิ (กด Back ถอยได)้

เมืÉอปอ้นครบ ś หลกั เครืÉองก็จะแสดงคาํวา่ SAv (Save) แลว้เขา้สูก่ารทาํงานปกตเิชน่กนั อยา่งไรกต็าม วิธีการปอ้นตวัเลขโดยตรง

คา่ทศนยิมตาํแหนง่ทีÉ Ś จะถือวา่เป็น Ř เสมอ ซึÉงจะมคีวามละเอยีดนอ้ยกวา่วธีิแรก
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
การอา่นคา่ตา่ง ๆ ในรูปแบบ Modbus RTU ผา่นทางขัÊว RS485 (2) ของ AB-AX จะกาํหนดไวแ้บบตายตวั คือใหต้ัÊงคณุสมบตัิ
และรูปแบบคาํสัÉงตามทีÉกาํหนดไวเ้ทา่นัÊน  ไมส่ามารถปรบัเปลีÉยนคา่ใด ๆ ได ้ยกเวน้หมายเลข Slave ID (หรอื Slave Address)
เทา่นัÊน ทัÊงนี Êคณุสมบตัพืิ Êนฐานของ RS485 คอื Baud-Rate = 9600 Data = 8 Stop = 1 และ Parity = None และจะรองรบัคาํสัÉง
Ś คาํสัÉงคืออา่นขอ้มลู Analog และอา่นสถานะของ Relay-1,Relay-2 ดงันี Ê (แสดงคาํสัÉง ModBus RTU แบบทีละ Byte)

อา่นคา่ Analog Data (Code=04 Read Register)

RX AA  04  00  00  00  01  XX  XX
TX AA  04  02  NN  NN  XX  XX

AA คอื Slave ID
NN NN คอื Data แบบ řŞ Bit Integer ถา้เป็น FF FF (หรอื -ř) หมายถงึไมมี่ขอ้มลู
XX XX คือ Checksum ของ Modbus RTU

อา่นคา่ Relay-1,Relay-2 (Code=01 Read Coil)

RX AA  01  00  00  00  02  XX  XX
TX AA  01  01  NN  XX  XX

AA คอื Slave ID
NN คอืสถานะ Relay-1 ทีÉ BIT-0 และ Relay-2 ทีÉ BIT-1 (0=OFF 1=ON)
XX XX คือ Checksum ของ Modbus RTU


