
 คุณสมบัติ

AB-104 คือชดุควบคมุดว้ยอณุหภมูหิรอืความชืÊนอเนกประสงค ์ ใช ้Sensor วดัในบรรยากาศแบบดจิิตอล เลือก Sensor ได ้ś รุน่

สามารถตอ่สาย Sensor ไดย้าวถงึ řŘŘ เมตร  ภายในมี Output Relay 1 ตวั  และสามารถขยายไดอี้ก ś ตวั (รวม Ŝ ตวั) โดยเลือกเป็น

Solid-State-Relay เพืÉ อใช้กับไฟ 220VAC ก็ได้  ตัÊงให้ทาํงานควบคุมแบบ On/Off ได้หลากหลาย แต่ละ Output

สามารถตัÊงไดอิ้สระจากกนั  ตัÊงคมุเย็นหรอืคมุรอ้นได ้ และตัÊงเปิดปิดแบบ Timer ไดด้ว้ย เหมาะสาํหรบัการควบคมุเพืÉอการเกษตร

และประยกุตก์บังานตา่ง ๆ  ไดม้ากมาย

ทาํงานดว้ยไมโครคอนโทรลเลอรเ์บอร ์82FG5B16 ความถีÉภายใน řř.ŘŝšŚ MHz

ตวัเลข 7-Segment LED ความสงู Ř.ŝŞ นิ Êว  จาํนวน Ŝ หลกั Ś บรรทดั สามารถตัÊงปรบัความสว่างได ้ ŝ ระดบั (Ř-Ŝ)

ใชภ้ายในอาคาร (In-Door)

ปุ่มกด ś ตวัเพืÉอการตัÊงคา่คือ Set , Adjust และ Back มีเสียง Beep ตอบสนองการทาํงานตา่ง ๆ

เลือกใชก้บัหวัวดัแบบดจิติอลได ้ś รุน่ (วดัในบรรยากาศ ความละเอียด Ř.ř) ดงันี Ê

   SHT15 ... Temp -40 ถงึ řŚŘ องศาเซลเซยีส / Humi 0-99 %RH (แมน่ยาํทีÉ řŘ-šŘ)

   DHT22 ... Temp -40 ถงึ ŠŘ องศาเซลเซียส / Humi 0-99 %RH (แมน่ยาํทีÉ řŘ-šŘ)

   DS18B20 ... Temp -55 ถงึ řŚŝ องศาเซลเซยีส (วดัความชื Êนไมไ่ด)้

ม ีOutput Relay 1 ตวั หนา้คอนแทค ŚŚŘ VAC 5A และสามารถขยายไดอี้ก ś ตวั (รวม Ŝ ตวั)

สามารถเลือกใชเ้ป็น Solid-State-Relay เพืÉอใชก้บัไฟ 220VAC (3A) ก็ได ้ลดสญัญาณรบกวนจากไฟกระชากไดด้ีเยีÉยม

และตดัตอ่ไดโ้ดยไมมี่เสียงดงั

ม ีInput 2 ชดุอยูภ่ายใน เพืÉอไปตอ่กบั Switch หรอือปุกรณอื์Éน ๆ  เพืÉอรว่มเป็นเงืÉอนไขการควบคมุได้

สามารถตัÊงโปรแกรมให ้Relay ทาํงานแบบคมุเยน็ หรอืคมุรอ้น ไดอ้ยา่งอสิระ โดยทาํงานแบบ On/Off  มรูีปแบบการควบคมุได้

ŝ แบบ ตัÊงเวลาการเปิดปิด Relay เป็นแบบ Timer ไดด้ว้ย ř-šššš วินาที

ตัÊงคา่ Calibrate อณุหภมิูและความชืÊน เป็นบวก,ลบได้

มโีหมดเพืÉอการดสูถานะของ Relay บนหนา้ปัด และโหมดเพืÉอการสัÉงปิดปิดไดโ้ดยตรงดว้ย

มขีัÊว RS485 อยูภ่ายใน และขัÊว RX,TX แบบ TTL (5 Pin) เลือกใชง้านไดด้ว้ยปุ่ มกด (สีฟา้)

คณุสมบตักิารสืÉอสารคอื Speed=9600 Parity=None Data=8 Stop=1

สาํหรบัอ่านค่าอุณหภูมิและความชืÊน และมีคาํสัÉงเพืÉอการตัÊงคา่ตา่ง ๆ ไดด้ว้ย หรือเลือกใชต้อ่ขยายตวัเลข ไประยะไกล

และขนาดใหญไ่ดด้ว้ย

ใชไ้ฟเลี Êยง ŚŚŘ VAC ผา่นหมอ้แปลง กาํลงัไฟ  9W (ทาํงานสงูสดุทีÉ Relay 4 ตวั)

เคสพลาสตกิ PVC ขึ Êนรูป ขนาดกวา้ง ŚŘŘ mm สงู řŜŘ mm และหนา ŠŘ mm

ตวัเคสสามารถเลือกทาํเป็นปลัËกตวัเมียได ้Ŝ ชอ่ง เพืÉอใชก้บัอปุกรณไ์ดอ้ยา่งสะดวก
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เมืÉอเปิดเครืÉองจะมีเสียง Beep และทีÉหนา้ปัดจะแสดง řŘŜ และหมายเลข Version ของ Firmware ซกัครู ่ จากนัÊนก็จะเขา้สู่
การทาํงานทนัที  เครืÉองจะรอจนคา่อณุหภมูแิละความชืÊนมคีวามเสถียรกอ่น ประมาณ ŝ วนิาที แลว้จะแสดงคา่อณุหภมูทีิÉบรรทดับน
และความชืÊนจะแสดงทีÉบรรทดัลา่ง (ถา้เป็น Sensor ทีÉไมมี่วดัความชืÊน บรรทดัลา่งจะแสดงเป็นสถานะของ Relay)  กรณีทีÉสาย
Sensor ขาดหรอืตวั Sensor เสียหาย  เครืÉองก็จะแสดงเป็นเครืÉองหมาย “—” ใหร้บัทราบดว้ย

XXX.X แสดงคา่อณุหภมู ิองศาเซลเซยีส
XXX.X แสดงคา่ความชืÊน %RH

ณ จดุนี Ê เครืÉองพรอ้มทาํงานตามโปรแกรมทีÉตัÊงไว ้สามารถเปิดปิด Relay ตามคา่ทีÉกาํหนดได ้ ปุ่ มทัÊง ś คือ

S-Set เขา้สูโ่หมดตัÊงโปรแกรมเพืÉอควบคมุ Relay
A-Adjust เขา้สูโ่หมดการเปิดปิด Relay โดยตรง
B-Back แสดงสถานะของ Relay ทีÉบรรทดัลา่ง (กดสลบัไปมา)

เมืÉอกดปุ่ม Back เครืÉองจะแสดงสถานะของ Relay แบบ Real Time ทีÉบรรทดัลา่ง เชน่  - Ś - -  หมายถึง Relay-2 เป็น On
นอกนัÊนเป็น Off  ปุ่ม Back สามารถกดสลบัไปมาได ้ระหวา่งการแสดงสถานะของ Relay กบัการแสดงคา่ความชืÊน  อยา่งไรก็ตาม
กรณีใชก้บั Sensor DS18B20 ทีÉไมมี่การวดัความชื Êน เครืÉองก็จะแสดงสถานะของ Relay ไวเ้สมอ ปุ่ ม Back ก็จะไมมี่ผลใด ๆ

เมืÉ อกดปุ่ ม Adjust เครืÉองจะเข้าสู่ โหมดการเปิดปิด Relay โดยตรง  ซึÉงหมายถึงการควบคุมตามโปรแกรมและ Timer
จะหยดุนิÉงตามคา่ลา่สดุ  เครืÉองจะแสดงสถานะของ Input 1,2 ทีÉบรรทดับนใหท้ราบดว้ย และจะแสดงสถานะของ Relay ทีÉบรรทดัลา่ง
ตวัอยา่งเชน่

I n - 2 แสดงสถานะ Input 2 ชอ่ง (คอืม ีInput-2 เป็น Close อยู)่
- - 3 - แสดงสถานะของ Relay 4 ตวั (คือม ีRelay-3 เป็น On อยู)่

ทีÉบรรทดัลา่ง หลกัทีÉกระพรบิ คือกด Adjust เพืÉอเปลีÉยนเป็น On หรอื  Off ได ้ ปุ่ม Set สาํหรบัเลืÉอนไปหลกัตอ่ไป และเมืÉอครบ
จะวนกลบัมาทีÉหลกัแรก การออกจากโหมดจะตอ้งกดปุ่ม Back เทา่นัÊน

ส่วนการกดปุ่ ม Set เครืÉองจะเขา้สู่โหมดการตัÊงโปรแกรมควบคมุ   ซึÉงหมายถึงการควบคมุตามโปรแกรมทีÉมีอยู่และ Timer
จะหยดุนิÉงตามคา่ลา่สดุ  การตัÊงคา่จะเป็นแบบทีละหลกั  ตวัเลขกระพรบิ คือสามารถเปลีÉยนแปลงตวัเลขไดด้ว้ยปุ่ม Adjust  สว่นปุ่ม
Set ก็จะเลืÉอนไปยงัหลกัตอ่ไป  และปุ่ม Back ก็จะเลืÉอนถอยหลงัได ้ คือเป็นทัÊง Back-Digit และ Back-Field เครืÉองจะแสดงดงันี Ê
(ใหอ้กัษร X,Y แทนตวัเลขทีÉกระพรบิ)

 การใช้งานทัÉวไป

 ภาพแสดงตัวเครืÉอง
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rL_X ใหเ้ลือกหมายเลข Relay 1-4 ทีÉจะตัÊงโปรแกรม
(ตอ่ไปจะสมมตุวิา่ไดเ้ลือก Relay 1 แลว้)

บรรทดับน บรรทดัลา่ง รายละเอียด
———————————————————————————————————————————————————

r1.IC XY X คือตัÊงเงืÉอนไขการควบคมุจาก Input 1,2
0=Disable ไมใ่ชง้าน
ř-Ś=โปรแกรมนีÊจะทาํงาน เมืÉอม ีInput ตามหมายเลขนัÊน
(หมายถึงขัÊว InX ลง GND โดย LED สีเขียวจะตดิสวา่ง)
Y คือรหสัควบคมุ (Control) 0-5 ซึÉงมีรายละเอยีดคอื
0=Off หรอื Disable คือไมมี่การควบคมุใด ๆ
ř=คมุเยน็ดว้ย Temp และตัÊง High-Humi คมุพดัลมได ้(Fan)
Ś=คมุเยน็ดว้ย Temp และตัÊง High-Humi คมุปัÊมนํÊาได ้(Pump)
ś=คมุเยน็ดว้ย Humi
Ŝ=คมุรอ้นดว้ย Temp
ŝ=คมุรอ้นดว้ย Humi

r1.St XXX.X ตัÊงคา่ Setup ของอณุหภมูหิรอืความชื ÊนทีÉตอ้งการ

r1.GA XXX.X ตัÊง Gap คือระยะควบคมุของอณุหภมิูหรอืความชืÊน
ตวัอยา่งการตัÊงคา่แบบ Setup/Gap เชน่ ถา้ตัÊงคมุเย็นดว้ย Temp ทีÉ
Śş.Ř องศา และ Gap ทีÉ ř.Ř องศา  หมายถงึ Relay จะเปิด ŚŠ.Ř
และจะปิดทีÉ ŚŞ.Ř

r1.on XXXX ตัÊง Timer On เป็น xxxx วินาที

r1.oF XXXX ตัÊง Timer Off เป็น xxxx วินาที
Timer On/Off มไีวส้าํหรบัอปุกรณบ์างอยา่งทีÉไมค่วรเปิดคา้งนาน เชน่
เครืÉองพน่หมอก  โดยเมืÉอถงึคา่ทีÉจะตอ้งเปิด เครืÉองกจ็ะเปิดปิดเป็นจงัหวะ ตามคา่
ทีÉเวลาทีÉตัÊงไว ้ กรณีไมต่อ้งการใช ้Timer ใหใ้สค่า่เป็น ŘŘŘŘ ไว้

r1.HH XXX.X ตัÊงคา่ High-Humi คือความชืÊนสงู
ถา้ตัÊงเป็น Ř หมายถงึไมต่อ้งสนใจคา่ High-Humi
(เป็นเงืÉอนไขพเิศษ สาํหรบัรหสัควบคมุ ř,Ś เทา่นัÊน)

SAvE เครืÉองจะแสดงคาํวา่ Save คือเก็บขอ้มลูลงในหนว่ยความจาํ
ในตวั MCU (Flash) ซึÉงจะจาํคา่ไวไ้ดแ้มข้ณะปิดเครืÉอง

การตัÊงคา่ตามทีÉแสดงนัÊน  ในความเป็นจรงิจะตัÊงคา่ใดไดบ้า้ง  จะขึ Êนอยูก่บัรหสัควบคมุ Ř-ŝ ดว้ย  เพืÉอใหมี้การตัÊงเทา่ทีÉจาํเป็น  เชน่
ถา้ใสร่หสัควบคมุเป็น Ř คือไมไ่ดใ้ชง้าน Relay ตวันัÊน  เครืÉองก็จะขา้มไปทกุขัÊนตอน  และ Save ใหท้นัที  หรอืเชน่ ถา้ใสร่หสัควบคมุเป็น
Ŝ คือคมุรอ้นดว้ย Temp  เครืÉองก็จะใหใ้สข่อ้มลู Ŝ คา่ คือ  rX.St  rX.GA rX.on rX.oF แลว้ก็ Save เลย  การตัÊงโปรแกรมควบคมุนี Ê
เป็นไปอยา่งอสิระกบั Relay ทัÊงหมด  ในกรณีทีÉจะหยดุการใชโ้ปรแกรมของ Relay ตวัใด  ก็เพยีงกาํหนดรหสัควบคมุ Contol เป็น Ř
ก็พอ  โดยไมจ่าํเป็นตอ้งแกไ้ขคา่อืÉน ๆ   และเครืÉองจะยงัคงเก็บขอ้มลูเดมิไวด้ว้ย

การเขา้โหมดจากปุ่ม Set และ Adjust นี Ê  ในกรณีทีÉไมมี่การกดปุ่มใด ๆ นาน ř นาที  เครืÉองจะยอ้นกลบัเขา้สูโ่หมดปกตทินัที
ทัÊงนี ÊเพืÉอปอ้งกนัการกดแบบไมต่ัÊงใจ
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 หลักการคุมเย็นคุมร้อน
หลักการคมุเย็น (คุมใหเ้ย็นดว้ยตวัทาํความเย็น) หรือคุมรอ้น (คุมให้รอ้นดว้ยเครืÉองทาํความรอ้น) ของรหัส Control 1-5
จะอธิบายไดต้ามตวัอยา่งดงันี Ê

(1) คมุเย็นดว้ย Temp และตัÊง High-Humi คมุพดัลม (Fan)
ตวัอยา่ง Set = 25.0 องศา

Gap = 1.2 องศา
การควบคมุ Relay On ทีÉ ŚŞ.Ś องศา เพืÉอเปิดพดัลมใหอ้ณุหภมิูลดลง

Relay Off ทีÉ Śś.Š องศา
และถา้ตัÊง High-Humi > 0 คือตรวจสอบคา่ความชื Êนดว้ย
ซึÉงจะมีผลตอ่การ On/Off แบบ Timer เทา่นัÊน
คือถา้ความชืÊน >= High-Humi ระบบ Timer จะหยดุทาํงานชัÉวขณะ
และให ้Relay เป็น On คา้งไว ้เพืÉอเปิดพดัลม จนกวา่ความชื Êนจะลดลง
แลว้จงึจะกลบัมาทาํงานแบบ Timer ตอ่ไป

(2) คมุเย็นดว้ย Temp และตัÊง High-Humi คมุปัÊมนํÊา (Pump)
ตวัอยา่ง Set = 25.0 องศา

Gap = 1.2 องศา
การควบคมุ Relay On ทีÉ ŚŞ.Ś องศา เพืÉอเปิดตวัพน่นํÊาหรอืหมอกใหอ้ณุหภมูลิดลง

Relay Off ทีÉ Śś.Š องศา
และถา้ตัÊง High-Humi > 0 คือตรวจสอบคา่ความชื Êนดว้ย
ซึÉงจะมีผลตอ่การ On/Off แบบ Timer เทา่นัÊน
คือถา้ความชืÊน >= High-Humi ระบบ Timer จะหยดุทาํงานชัÉวขณะ
และให ้Relay เป็น Off คา้งไว ้เพืÉอหยดุการพน่นํÊาหรอืหมอก จนกวา่ความชืÊนจะลดลง
แลว้จงึจะกลบัมาทาํงานแบบ Timer ตอ่ไป

(3) คมุเยน็ดว้ย Humi
ตวัอยา่ง Set = 60.0 %

Gap = 5.0 %
การควบคมุ Relay On ทีÉ ŝŝ.Ř % เพืÉอเปิดตวัทาํความเยน็ใหอ้ณุหภมิูลดลง (ความชื Êนสงูขึ Êน)

Relay Off ทีÉ Şŝ.Ř %

(4) คมุรอ้นดว้ย Temp
ตวัอยา่ง Set = 40.0 องศา

Gap = 3.0 องศา
การควบคมุ Relay On ทีÉ śş.Ř องศา เพืÉอเปิดตวัทาํความรอ้นใหอ้ณุหภมิูสงูขึ Êน

Relay Off ทีÉ Ŝś.Ř องศา

(5) คมุรอ้นดว้ย Humi
ตวัอยา่ง Set = 25.0 %

Gap = 10.0%
การควบคมุ Relay On ทีÉ śŝ.Ř % เพืÉอเปิดตวัทาํความรอ้นใหอ้ณุหภมิูสงูขึ Êน (ความชืÊนลดลง)

Relay Off ทีÉ řŝ.Ř %



AB-104 ยงัมีการตัÊงคา่พเิศษในชว่งเปิดเครืÉอง (Power-Up) โดยการกดปุ่ ม Set ฃา้งไว ้ แลว้จงึเปิดเครืÉอง  รอสกัครู ่ ś วนิาที
แลว้จงึปลอ่ยมอืจากการกดปุ่ม  เครืÉองก็จะเขา้สูโ่หมดตัÊงคา่พเิศษ  ซึÉงมรีายละเอียดดงันี Ê

บรรทดับน บรรทดัลา่ง รายละเอียด
———————————————————————————————————————————————————

SS_X 48_Y X คือตัÊงรุน่ของ Sensor ทีÉใชง้าน
0=SHT15 (Default)
1=DHT22
2=DS18B20
Y คือตัÊงการใชง้านพอรท์สืÉอสาร RS485 (ขัÊวอยูภ่ายใน)
Ř=ชดุคาํสัÉง SAC (Deafult)
ř=สง่ขอ้มลู Steam สาํหรบัขยายตวัเลขไกล หรอืใหญ่

bt_X Kb_Y X คือตัÊงคา่ความสวา่งของ Display (0-4) Default = 2
Y คือตัÊงเสียง Beep เมืÉอกดคีย์
Ř=ไมมี่เสียง
ř=มีเสียง (Default)

Ct XXX.X ตัÊงคา่ Calibrate Temp เป็นคา่บวก หรอืลบ ก็ได้
โดยคา่นี Êจะถกูนาํไปบวกหรอืลบกบัคา่ทีÉอา่นไดจ้าก Sensor โดยตรง

CH XXX.X ตัÊงคา่ Calibrate Humi เป็นคา่บวก หรอืลบ ก็ได้
โดยคา่นี Êจะถกูนาํไปบวกหรอืลบกบัคา่ทีÉอา่นไดจ้าก Sensor โดยตรง

SAvE เครืÉองจะแสดงคาํวา่ Save และเก็บขอ้มลูลงใน MCU ทนัที
จากนัÊนก็จะเขา้สูก่ารทาํงานปกตติอ่ไป

การตัÊงคา่พเิศษในชว่งเปิดเครืÉอง (Power-Up)  ยงัใชก้บัปุ่ ม Back และ Adjust ดว้ย โดยปุ่ม Back จะเป็นการลา้งโปรแกรม
ควบคมุทัÊงหมด  และเริÉมตน้ค่าใหม่จากโรงงาน (Default)  ส่วนปุ่ ม Adjust จะเขา้สู่โหมดการทดสอบตวัเอง เพืÉอการผลิต
และตรวจซอ่มเครืÉอง  ดงันี Ê

Power-up + ปุ่ ม Back CLr ถา้กดปุ่ม Set ก็จะทาํการลา้งโปรแกรมทัÊงหมดทนัที
ALL และจะแสดงฃาํวา่ SAvE เพืÉอแสดงการเก็บขอ้มลูลง

ใน MCU และจะเขา้สูก่ารทาํงานปกตติอ่ไป แตถ่า้กด
ปุ่มอืÉน ๆ  ก็จะเป็นยกเลิก

Power-up + ปุ่ม Adjust —— เครืÉองจะแสดงแตล่ะขีดของ 7-Segment วนไปเรืÉอย ๆ
เมืÉอกดปุ่ม Back ก็จะวิÉงเรว็ขึ Êน กดปุ่ม Adjust จะวิÉงชา้ลง
และเมืÉอกด Set จะแสดงตวัเลข Ř-ş ครูห่นึÉง และจะแสดง
t_Io ซึÉงก็คือทดสอบ I/O นัÉนเอง ดงันี Ê

Relay 1 จะเปิดปิดปุ่ม Adjust
Relay 2 จะเปิดปิดปุ่ ม Back
Relay 3 จะเปิดปิดตาม Input 1 (มปีุ่ มอยูภ่ายใน)
Relay 4 จะเปิดปิดตาม Input 2 (มปีุ่ มอยูภ่ายใน)

เมืÉอกด Set อีกที ก็จะเขา้สูโ่หมดปกตติอ่ไป ทัÊงนี ÊเพืÉอ
ทดสอบหวัวดั Sensor ทีÉตอ่ใชง้านดว้ย Page 5/9

 การตัÊงค่าพิเศษช่วงเปิดเครืÉอง
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 ชุดคาํสัÉงทาง RS485

AB-104 สามารถสืÉอสารขอ้มลูผา่นทาง RS485 โดยเชืÉอมตอ่กบัคอมพวิเตอรห์รอือปุกรณอื์Éน ๆ  ได ้ ทัÊงนี ÊเพืÉอทาํการดขูอ้มลู  หรอืควบคมุ

Relay ก็ไดเ้ชน่กนั  คณุสมบตัพืิ Êนฐาน RS485 คอื Baud-Rate=9600  Parity=None Data=8 Stop=1 ... ชดุคาํสัÉงทีÉใชจ้ะเป็นแบบ

Sac Protocal คือ Smart Ascii Command  สามารถใชโ้ปรแกรมสืÉอสารแบบ Terminal ทีÉทาํงานบนเครืÉองคอมพิวเตอร์

เพืÉอการทดสอบคาํสัÉงไดท้นัที  เพราะมรูีปแบบเป็นตวัอกัษร Ascii ทัÊงหมด  ชดุคาํสัÉงจะมีรูปแบบดงันี Ê ...

:c\r สาํหรบัใชง้านแบบไมมี่ Node Address คือใชง้านเพยีงบอรด์เดียว

:@aac\rสาํหรบัใชง้านแบบม ีNode Address คือใชพ้ว่งกนัหลาย ๆ  บอรด์

: คือรหสันาํหนา้ (0x3A)

c คือรหสัคาํสัÉงเป็นตวัเลข หรอืตวัอกัษรตวัเดยีว

\r คอืรหสัลงทา้ย (0x0D)

@ คือรหสัเพิÉมเตมิ (0x40) กรณีใชง้านแบบม ีNode Address

aa คือหมายเลข Node Address ซึÉงเป็น Ascii แบบ bcd 01-99

ตวัอยา่งเชน่ถา้หมายเลข aa=37 รหสั Ascii กคื็อ 0x33 และ 0x37

(ความจรงิ aa รองรบัเลข Hex ฐานสิบหก แตแ่นะนาํใหใ้ชเ้ป็น bcd เพืÉอใหด้เูขา้ใจไดง่้าย)

Sac เป็น Protocal ทีÉทาํใหใ้ชง้านแบบตวัเดียวก็ได ้หรอืพว่งกนัเป็น Network ก็ได ้ โดยทาํการตัÊง Node Address ไดจ้ากชดุคาํสัÉง

โดยถา้เป็นการใชง้านบอรด์เดียว  ก็สามารถใชรู้ปแบบ :c\r ใชง้านไดเ้ลย  เมืÉอสง่คาํสัÉงไปแลว้ บอรด์จะตอบสนองกลบัมาดว้ย

ข้อมูลหรือข้อความใด ๆ เสมอ  และถ้าใช้พ่วงกันหลาย ๆ บอรด์  ก็ให้ตัÊง Node Address แต่ละบอรด์แตกต่างกันไป

และก็ใชค้าํสัÉงรูปแบบ :@aac\r  ซึÉงเฉพาะบอรด์ทีÉม ีNode Address ตรงกบั aa เทา่นัÊนทีÉจะตอบสนองกลบั

ชดุคาํสัÉงจะสรุปไดต้ามตารางตอ่ไปนีÊ  โดยจะแสดงในรูปแบบไมมี่ Node Address และไมใ่สร่หสัลงทา้ย \r เพืÉอใหด้สูบายตา

สว่นคา่ภายใน [  ]  หมายถงึ Option คือเลือกใสห่รอืไมใ่สก่ไ็ด ้ ซึÉงความหมายสว่นใหญ่ก็คอื  การใส ่Option คือการ “เขียนคา่”

(write)  และการไมใ่สคื่อการ “อา่นคา่” (read)  ในวงเล็บ (R) หมายถงึรบัขอ้มลูจากตวัแม ่และ (T) หมายถงึขอ้มลูทีÉสง่กลบัไปยงัตวัแม่

———————————————————————————————————————————————————

(R) :1[R]

(T) [Txxx.x_Hxx.x]

(T) Txxx.x_Hxx.x_S

Read Temp & Humi ... สาํหรบัอา่นคา่อณุหภมู ิและความชืÊน ณ ขณะนัÊน  โดย xxx.x คือคา่อณุหภมู ิซึÉงแสดงคา่ตดิลบไดด้ว้ย

สว่น xx.x คือคา่ความชืÊน  ทัÊง Ś คา่จะเป็นคา่ทีÉผา่นการบวก,ลบกบัคา่ Calibrate แลว้ (ทีÉกาํหนดดว้ยคาํสัÉง :ś)  กรณีถา้แสดงเป็น

—.- หรอื —.- แสดงวา่อยูใ่นชว่งรอเสถียร หรอื Sensor มปัีญหา สว่น S คอืรุน่ของหวั Sensor ทีÉใชง้านอยู ่คือ 0=SHT15 1=DHT22

และ 2=DS18B20 นัÉนเอง นอกจากนีÊ ถา้ใสต่วัอกัษร R ก็จะแสดงเป็น Ś บรรทดั  โดยบรรทดัแรกจะเป็นฃา่ทีÉอา่นไดจ้ากหวั Sensor

โดยตรง สว่นบรรทดัทีÉสองจะเป็นคา่ทีÉผา่นการบวก,ลบ Calibrate แลว้สาํหรบักรณีทีÉตอ้งการเปรยีบเทียบคา่ใหช้ดัเจน

———————————————————————————————————————————————————



(R) :2N[ic_xxx.x_yyy.y_aaaa_bbbb_hh.h]
(T) ic_xxx.x_yyy.y_aaaa_bbbb_hh.h[OK,ER]

Read/Write Program ... สาํหรบัการอา่นหรอืเขียนโปรแกรมควบคมุของ Relay 1-4 (ทาํนองเดียวกบัการตัÊงคา่ดว้ยปุ่ ม Set)
โดยใสข่อ้มลูตา่ง ๆ ดงันี Ê (อกัษร _ ไมมี่ผลอะไร เวน้ระยะใหด้งูา่ยขึ Êน)
N = 1-4 เสมอ ถา้ใสเ่ป็นอยา่งอืÉน จะตอบกลบัเป็น ER
i = หมายเลข Input 0-2
c = หมายเลข Control 0-5
xxx.x = คา่ Set ของ Temp หรอื Humi
yyy.y = คา่ Gap ของ Temp หรอื Humi
aaaa = คา่วินาที Timer-On
bbbb = คา่วินาที Timer-Off
hh.h = High Humi
——————————————————————————————————————————————————
(R) :3[xy_ttt.t_hhh.h]
(T) xy_ttt.t_hhh.h[OK]

Read/Write Config ... สาํหรบัการอ่านหรือเขียนคา่ Config (ทาํนองเดียวกบัการตัÊงคา่พิเศษดว้ย Power-Up + ปุ่ ม Set)
โดยใสข่อ้มลูตา่ง ๆ ดงันี Ê (อกัษร _ ไมมี่ผลอะไร เวน้ระยะใหด้งูา่ยขึ Êน)
x = Bright 0-4 คือความสวา่งของ Display (Default=2)
y = Key-Beep 0,1 คอืเสียง Beep เมืÉอกดคีย ์Ř=ไมมี่เสียง ř=มีเสียง (Default=1)
ttt.t = Calibrate-Temp เป็น + หรอื -
hhh.h = Calibrate-Humi เป็น + หรอื -
——————————————————————————————————————————————————
(R) :4[xxxx]
(T) xxxx[OK]

Read/Write Relay ... สาํหรบัการอา่นหรอืเขียนคา่ Relay โดยตรง  ซึÉง xxxx คือสถานะของ Relay 1-4 เรียงไปตามลาํดบั  ถา้เป็น
Ř คือ Off และเป็น ř คือ On ... การเขียนค่าให้กับ Relay โดยตรงนี Ê  สถานะของ Relay อาจจะยังถูกเปลีÉยนสถานะ
ไดจ้ากโปรแกรมควบคมุทีÉตัÊงไว ้ถา้อยูใ่นชว่งทีÉตัÊงไวพ้อดี
——————————————————————————————————————————————————
(R) :X[aa]
(T) aa[OK]

Read/Write Node Address ... โดย aa คอืคา่ Address 01-99 (bcd)
——————————————————————————————————————————————————
(R) :Y[aaaa]
(T) ขอ้ความตา่ง ๆ

Show Model / Version & Self-Test ... สาํหรบัแสดงชืÉอสินคา้ และรุน่ของ Firmware เป็น vX.X
และถา้ใส ่! จะหมายถงึเขา้ระบบ Self-Test เพืÉอการตรวจสอบและเพืÉอการซอ่ม (ถา้ม)ี
———————————————————————————————————————————————————

หมายเหต ุ... สนิคา้ของเอสไมโครทีÉม ีSac Protocal คาํสัÉง X,Y,Z จะเป็นรูปแบบทาํนองเดียวกนัเสมอ
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Sac Protocal ยงัรองรบัการทาํงานทีÉซบัซอ้นขึ Êน  เพืÉอใหเ้หมาะกบัสภาพแวดลอ้มทีÉแตกตา่งกนัไป  โดยถา้ใสอ่กัษร & (0x26)

ตอ่ทา้ยคาํสัÉง  คืออยูท่า้ยสดุของคาํสัÉง Ascii แตอ่ยูก่อ่นรหสัลงทา้ย \r (0x0D)  จะหมายถึงไมต่อ้งการใหมี้การตอบกลบัใด ๆ

โดยทีÉเครืÉองยงัคงทาํงานตามคาํสัÉงทกุประการ  ซึÉงมกัจะใชก้บัคาํสัÉงเพืÉอการตัÊงคา่หรือแสดงขอ้มลู  และไมต่อ้งการใหต้อบกลบั

เพืÉอความรวดเร็วในการทาํงาน ... และสาํหรับสภาพการสืÉอสารทีÉมีสัญญาณรบกวนสูง อาจจะตอ้งการตรวจสอบคาํสัÉ ง

ใหมี้ความแนน่อนมากขึ Êน  ก็สามารถใสค่า่ Checksum เพิÉมเตมิไดต้ามตวัอยา่งนี Ê

:Z@5A\r

AB-104 v2.0@6B\r

คา่ Checksum คือผลบวก Hex ของอกัษรทกุตวัหลงัจาก : จนถึง @ ตวัอยา่ง @5A คือคา่ Checksum ของอกัษร Z และ @6B

คือคา่ Checksum ของ AB-104 v2  ทัÊงนี Êถา้คา่ Checksum ไมถ่กูตอ้ง  เครืÉองก็จะไมท่าํงานใด ๆ   สาํหรบัขอ้มลูทีÉตอบกลบัก็เชน่กนั

ถ้าตรวจสอบค่า Checksum แลว้ไม่ถูกตอ้ง  ก็ให้ถือว่าเป็นข้อมูลทีÉไม่มีความหมายใด ๆ  เพราะน่าจะมีความผิดพลาด

ระหวา่งการสืÉอสารนัÊนเอง

 การต่อชุดตัวเลขผ่าน RS485

พอรท์ RS485 ยงัสามารถตอ่กบัโมดลูตวัเลขภายนอกได ้ โดยอาจจะตอ้งการแสดงคา่อณุหภมูใิหต้วัเลขใหญ่ขึ Êน เพืÉอจะเห็นไดช้ดั

หรืออาจจะตอ้งการใหแ้สดง ณ อีกจุดหนึÉง ซึÉงมีระยะห่างไกลออกไป เพราะ RS485 สามารถเดินสายไดไ้กลถึง ř.Ś Km

ทัÊงนี Êจะตอ้งตัÊงการใชง้าน RS485 เป็นแบบ Steam (ดหูวัขอ้ตัÊงคา่พเิศษชว่งเปิดเครืÉอง) โดยคา่ทีÉสง่ออกไปจะปรบัเปลีÉยนตามจงัหวะทกุ

ř วินาที  ทัÊงนี Êจะใชก้บัตวัเลข Ş หลกัเท่านัÊน  ซึÉงจะแสดงคา่อณุหภมูิในชว่ง -š.š ถึง šš.š องศาเซลเซียส จาํนวน ś หลกั

ตามดว้ยตคา่ความชืÊน ŘŘ.Ř ถงึ šš.š %RH  อีก ś หลกั  รูปแบบขอ้มลูคือ  :1xx.xyy.y\r  ซึÉงจะสอดคลอ้งกบัมาตรฐานชดุคาํสัÉง

ของเอสไมโครทีÉเรียกวา่ Sac (Smart Ascii Command)  สาํหรบัสินคา้ทีÉเป็นตวัแสดงผล (Display) โดยเลือกขนาดตา่ง ๆ

ไดต้ามตอ้งการ
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 ภาพแสดงส่วนต่างๆ

ภาพรวมแผงบอรด์ภายใน สายตอ่ทีÉแผงหนา้ปัด

ขัÊวตอ่ Sensor, แผง Relayx3,

แผง Relayx1 และแผงหนา้ปัด

ขัÊวตอ่ Input1, 2 และ

RS485, Supply

ชอ่งลอดสาย Sensor และอืÉนๆ เคสรองรบัการทาํเป็นปลัËกตวัเมยีได ้Ŝ ชอ่ง


